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1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (STWiOR) sa
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z dostosowaniem do

zwigkszonej mocy przytaczeniowej obiektu biurowego w zarzadzie GUNB w Warszawie przy ul.

Kruczej 38/42.

1.1 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawag do udzielenia zamowienia
1 zawarcia umowy na wykonanie robot. Zawiera informacje, ktére przedstawiajg zasady oraz
wytyczne wykonania robot bedacych jej przedmiotem. Przebieg i zakres wszelkich prac,

prowadzonych w zwigzku z ww. budowa musi by¢ zgodny z zapisami specyfikacji.

1.2 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotyczace prowadzenia robot zwigzanych z
dostosowaniem do zwigkszonej mocy przytaczeniowej obejmuja nastepujace prace:
e  Wymiang rozdzielnicy RG1
. Wymiang rozdzielnicy RG2
. Wymiang wewngtrznych linii kablowych zasilania obu rozdzielnic RG1 1 RG2
e  Zmiang zasilania wind
o Montaz baterii kondensatorow

e  Dostosowanie Przeciwpozarowych wylacznikow pradu



. Dostosowanie instalacji uziemienia do rozdziatu Przewodu PEN w obiekcie

Specyfikacje te obejmuja nast¢pujgce roboty podstawowe / zgodnie ze Wspdlnym Stownikiem
Zamowien - CPV.

CPV 45315100-9 Instalacje roboty elektryczne

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

CPV 45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych

CPV 45314300-4 Instalowanie infrastruktury kablowej

1.3 OKreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdét (dalej opisywanej
jako STWiOR) sa zgodne z odpowiednimi normami i nazewnictwem uzytym w projekcie.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej s3 zgodne z odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”, a takze podanymi ponize;j:

Rozdzielnica elektryczna (tablica) — zespot aparatury odpowiednio dobranej i potaczonej w
bloki funkcjonalne (pola), stuzacy do zasilania, zabezpieczania urzadzen elektrycznych przed
skutkami zwar¢ i przecigzen, realizacji wyznaczonych zadan danego pola oraz kontroli linii i
obwodow instalacji elektrycznej. Aparatura, stanowigca wraz z obudowa (obudowami)
rozdzielnicg, w zaleznosci od potrzeb moze spelnia¢ nastgpujace funkcje: zmiany napigcia
instalacji, taczeniowe, rozdzielcze, zabezpieczania, pomiarowo-kontrolne, sygnalizacyjne i
alarmowe.

Klasa ochronnos$ci — umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Stopien ochrony obudowy IP — okre§lona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementow wyposazenia rozdzielnicy oraz przed przedostaniem si¢ cial statych,
wnikaniem cieczy (szczeg6lnie wody) 1 gazow, a ktorg zapewnia odpowiednia obudowa.

Wyposazenie rozdzielnicy elektrycznej — zespot aparatury 1 systemow potaczen wewnetrznych
potrzebnych do realizacji wszelkich celow wyznaczonych danej rozdzielnicy.

Obwod elektryczny (instalacji elektrycznej) — zespdt elementdw potaczonych posrednio lub
bezposrednio ze Zrodtem energii elektrycznej za pomoca chronionego przed przetezeniem
wspolnym zabezpieczeniem kompletu odpowiednio potaczonych przewodoéw elektrycznych.

Obejmuje przewody czynne, przewody ochronne (jezeli sa), urzadzenia ochronne i przylaczong



aparaturg tgczeniowa, sterowniczg i akcesoria. Przewod ochronny moze by¢ wspdlny dla réznych
obwodow.

Deklaracja zgodno$ci — o$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela
stwierdzajagce, na jego wylaczng odpowiedzialno$¢, ze wyrdob budowlany jest zgodny ze
zharmonizowang specyfikacja techniczng, a w przypadku braku takiej z Polskg Norma wyrobu, nie

majacg statusu normy wycofanej lub aprobata techniczna.

1.4 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ma obowigzek
prowadzi¢ prace z zachowaniem odpowiednich norm, w oparciu o przepisy prawa oraz w sposob

jak najmniej ucigzliwy dla otoczenia i sSrodowiska naturalnego.

1.5 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
oraz Dokumentacje Projektowa i Specyfikacj¢ Techniczng Wykonania i Odbioru Robot.

Protokét przekazania placu budowy musi okresla¢ obszar realizacji inwestycji przez

Wykonawcg.

1.6 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Terenu
Budowy oraz Robdt poza Placem Budowy w okresie trwania realizacji Umowy az do
zakonczenia i Odbioru Koncowego Robdét, a w szczegdlnosci:

- Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujgcych czynnos$ci zwigzane
z budowg i nienaruszalno$¢ ich mienia stuzgcego do pracy, a takze zabezpieczy Teren
Budowy przed dostepem osob nieupowaznionych.

- W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce niezbedne do zapewnienia
bezpieczenstwa Robdt.

- Koszt zabezpieczenia wszelkich prac wykonywanych na Terenie Budowy i Robot
poza Terenem Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
Cene Umowng.



1.7 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie objetym wykonywanymi pracami.

Materialy tatwopalne beda skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie ewentualne straty spowodowane pozarem
wywotanym, jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

W budynku zainstalowany jest system sygnalizacji pozaru, zatem przed przystgpieniem do robot
nalezy w sposob wlasciwy zabezpieczy¢ miejsce prac, tak aby ewentualne pyly i zanieczyszczenia

nie powodowaty uruchamiania czujek ppoz.

1.8 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot oraz za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia - do daty zakonczenia robot potwierdzonych odbiorem
koncowym wykonanych prac z udzialem i akceptacja Inwestora.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas wykonywania prac.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba wlasciwe utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ stosowne prace nie pdzniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.9 Projekt organizacji robét wraz z towarzyszacymi dokumentami.

19.1 Przygotowanie dokumentow wchodzacych w sklad projektu organizacji robot.

Zgodnie z umowa w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonywania
robot zasadniczych, Wykonawca jest zobowigzany do wykonania i przekazania Zarzadzajacemu

realizacjg umowy do akceptacji nastepujace dokumenty:

J szczegotowy harmonogram robdt oraz ich finansowania,
19.2  Szczegolowy harmonogram robdt i finansowania.

Szczegdtowy harmonogram robot i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajace

z ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych,
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kolejno$¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewnia¢ wykonanie robdt w terminie okre§lonym
w umowie. Jezeli bedzie to zgodne z postanowieniami umowy, harmonogram moze by¢

korygowany w trakcie realizacji robot.
1.9.3  Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca powinien wykona¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BIOZ). Plan ten powinien
zawiera¢ nastepujgce informacje:

a) stosowanie i dostepno$¢ srodkow pierwszej pomocy,

b) stosowanie i dostepnos¢ srodkéw ochrony osobistej,

C) plan dziatania w przypadku naglych wypadkow,

d) plan dziatania w zwigzku z organizacja ruchu,

e) dziatania przeciwpozarowe,

f) dziatania podjete w celu przestrzegania przepisow BHP,

g) zabezpieczenie Terenu Budowy i utrzymywanie porzadku,

1) inne dziatania gwarantujgce bezpieczenstwo Robot.

2  Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych

2.1 Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialty zgodne z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej.

Wszelkie nazwy wlasne produktow i materiatdw przywotane w specyfikacji stuza ustaleniu
pozadanego standardu wykonania i okres$lenia wlasciwos$ci 1 wymogow technicznych zatozonych w
dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

W przypadku, gdy Dokumentacja Projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego wyboru
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, wykonawca powinien przedstawi¢ karty materiatlowe,
uzyska¢ akceptacj¢ Nadzoru Autorskiego 1 powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o swoim wyborze
przed uzyciem materiatu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem za wykonang prace.

Podczas odbioru dostarczonych materiatéw nalezy skontrolowa¢ zgodno$¢ stanu faktycznego
dostawy z dowodami dostawy. Nalezy zwréci¢ uwage na zgodno$¢ z danymi przedstawionymi

przez producenta, a takze sprawdzi¢ kompletno$¢ dostarczonych urzadzen.



2.2 Stosowane materialy

Wszystkie materiaty elektryczne oraz budowlane musza by¢ zgodne z Dokumentacja

Projektowg oraz akceptowanymi kartami materialowymi.
2.2.1 RozdzielnicaRG_1

Wykonujacy prefabrykacje powinien sprawdzi¢ czy poszczegolne elementy obudowy (lub cata
obudowa) posiadaja certyfikat zgodnosci lub aprobate techniczng badz nadang przez wytworce
deklaracje zgodno$ci. Wymagania ogoélne dotyczace pustych obudow rozdzielnic i sterownic
niskonapigciowych podane s3 w PN-EN 62208:2006.

Podczas przygotowywania obudowy rozdzielnicy do wyposazania w zaprojektowane urzadzenia
lub prefabrykaty skladowe, musza zosta¢ zachowane wszelkie uwagi i wytyczne producenta
obudowy dotyczace metod taczenia obudow w zestawy, sposobu montowania lub usuwania $cianek
bocznych wg potrzeb, zastosowania zalecanych materiatéw ztgcznych i uszczelniajacych obudowy
skladowe. Wszelkie zaczepy, ucha oraz wzmocnienia transportowe montowac¢ zgodnie z instrukcja
producenta obudéw. Nalezy stosowa¢ wszelkie zaprojektowane pomocnicze elementy
systematyzujace porzadek wewnatrz rozdzielnicy (uchwyty, prowadnice i koryta kablowe,
maskownice, panele szczotkowe itp.) oraz stosowa¢ odpowiednie zabezpieczanie elementdw po
obrébce mechanicznej (zaprawki).

Sktad zestawu elementéw wewnetrznych rozdzielnicy okresla projekt, jednocze$nie wykonujacy
prefabrykacje powinien sprawdzi¢ czy wszystkie zaprojektowane elementy wyposazenia
wewnetrznego posiadajg nadany przez wytworce certyfikat zgodnosci lub aprobatg techniczng badz
deklaracj¢ zgodnosci.

Osprzet ten nalezy montowa¢ do obudowy za pomoca: ptyty montazowej lub plyty zabudowy,
szyn lub belek nosnych zunifikowanych lub zaprojektowanych, potek i szuflad.

Potaczenia wewngetrzne elementow nalezy wykonywaé za pomoca: szyn poprzez zaciski
szynowe, szyn elastycznych, zaciskow przytaczeniowych lub przewodow. Na przewody elektryczne
potaczen wewngtrznych nalezy montowa¢ koncoéwki kablowe wg instrukeji producenta. Materiaty
zastosowane w rozdzielnicy musza posiada¢ minimum roczng gwarancje producenta lub dostawcy.

W trakcie wykonywania przelaczen odbioréw rozdzielnic RG 1 konieczne jest przeprowadzenie
inwentaryzacji wszystkich odbiornikow wraz z ustaleniem ich nazewnictwa. Inwentaryzacja jest
niezbedna ze wzgledu na niescistosci migdzy schematami a opisami w rozdzielnicach. Szczegolnie
biorgc po uwage odbiorniki: F8 ( Zasilanie Rezerwowe z RGZ, Zasilanie Rezerwowe do RG2 dla
T32), F19 ( Tablica SZR w pom. RG_1 dla Serwerowni Pom. 132).



Inwentaryzacja musi obejmowac réwniez sprawdzenie typu i sposobu utozenia okablowania do
zasilania odbiornikow z rozdzielnic RG 1 wraz z doborem odpowiednich wktadek
bezpiecznikowych biorac po uwage typ, utozenie przewodu, selektywnos¢ zabezpieczen oraz
charakterystyke obwodu. W przypadku niemozliwosci poprawnego doboru zabezpieczen lub
stwierdzeniu innych nieprawidtowosci dla istniejacych przewoddéw, konieczne jest zgtoszenie 1
opisanie stanu faktycznego Inwestorowi. Po przeprowadzonej inwentaryzacji, kazdorazowo na
podstawie uzgodnien z Inwestorem i Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego nalezy zatwierdzi¢

dopuszczenie do pracy danego odbiornika i kabla zasilajacego.
2.2.2  Wymiana rozdzielnicy RG_2

Wykonujacy prefabrykacje powinien sprawdzi¢ czy poszczegdlne elementy obudowy (lub cata
obudowa) posiadaja certyfikat zgodnos$ci lub aprobate techniczng badz nadang przez wytworce
deklaracje zgodnosci. Wymagania ogdlne dotyczace pustych obudéw rozdzielnic i sterownic
niskonapieciowych podane s3 w PN-EN 62208:2006.

Podczas przygotowywania obudowy rozdzielnicy do wyposazania w zaprojektowane urzadzenia
lub prefabrykaty skladowe, musza zosta¢ zachowane wszelkie uwagi i wytyczne producenta
obudowy dotyczace metod tgczenia obudow w zestawy, sposobu montowania lub usuwania Scianek
bocznych wg potrzeb, zastosowania zalecanych materiatéw ztgcznych i uszczelniajacych obudowy
sktadowe. Wszelkie zaczepy, ucha oraz wzmocnienia transportowe montowa¢ zgodnie z instrukcja
producenta obudéw. Nalezy stosowa¢ wszelkie zaprojektowane pomocnicze elementy
systematyzujace porzadek wewnatrz rozdzielnicy (uchwyty, prowadnice 1 koryta kablowe,
maskownice, panele szczotkowe itp.) oraz stosowa¢ odpowiednie zabezpieczanie elementow po
obrobce mechanicznej (zaprawki).

Sktad zestawu elementow wewnetrznych rozdzielnicy okresla projekt, jednoczesnie wykonujacy
prefabrykacje powinien sprawdzi¢ czy wszystkie zaprojektowane elementy wyposazenia
wewnetrznego posiadajg nadany przez wytworce certyfikat zgodnosci lub aprobate techniczng badz
deklaracj¢ zgodnosci.

Osprzet ten nalezy montowaé do obudowy za pomoca: plyty montazowej lub ptyty zabudowy,
szyn lub belek nosnych zunifikowanych lub zaprojektowanych, potek i szuflad.

Potaczenia wewnetrzne elementow nalezy wykonywaé za pomoca: szyn poprzez zaciski
szynowe, szyn elastycznych, zaciskow przytaczeniowych lub przewodoéw. Na przewody elektryczne
potaczen wewngtrznych nalezy montowa¢ koncoéwki kablowe wg instrukcji producenta. Materiaty

zastosowane w rozdzielnicy musza posiada¢ minimum roczng gwarancje producenta lub dostawcy.



W trakcie wykonywania przetgczen odbiorow rozdzielnic RG 2 konieczne jest przeprowadzenie
inwentaryzacji wszystkich odbiornikdw wraz z ustaleniem ich nazewnictwa. Inwentaryzacja jest
niezbedna ze wzgledu na niescistosci miedzy schematami a opisami w rozdzielnicach.

Inwentaryzacja musi obejmowac rdwniez sprawdzenie typu i sposobu utozenia okablowania do
zasilania odbiornikdéw z rozdzielnic RG 2 wraz z doborem odpowiednich wktadek
bezpiecznikowych biorac po uwage typ, utozenie przewodu, selektywnos¢ zabezpieczen oraz
charakterystyke obwodu. W przypadku niemozliwosci poprawnego doboru zabezpieczen lub
stwierdzeniu innych nieprawidtowosci dla istniejacych przewoddéw, konieczne jest zgtoszenie 1
opisanie stanu faktycznego Inwestorowi. Po przeprowadzonej inwentaryzacji, kazdorazowo na
podstawie uzgodnien z Inwestorem i Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego nalezy zatwierdzi¢
dopuszczenie do pracy danego odbiornika i kabla zasilajacego.

Po przeprowadzeniu demontazu rozdzielnicy RG_2 nalezy przeprowadzi¢ prace budowlane w
zakresie rozbiorki istniejgcego fundamentu pod rozdzielnica RG 2 oraz wykonanie nowej posadzki

w tym miejscu.
2.2.3  Wymiana wewnetrznych linii kablowych

Podczas wymiany linii kablowych zasilania nalezy stosowa¢ materialy zgodne z wymaganiami
projektu oraz musza posiadaé certyfikaty i deklaracje zgodnosci potwierdzajace ich parametry.
Zastosowane rury ostonowe musza spetnia¢ wymaganie nierozprzestrzeniania ognia. Zastosowane
rozwigzania montazowe rur i kabli muszg spelnia¢ wymagania odpornosci ogniowej nie mniejszej
niz E90. Przejscia przez $ciany stref pozarowych nalezy uszczelni¢ systemem zapewniajagcym
odpornosci ogniowg nie mniejszg niz odporno$¢ ogniowa danej przegrody. Przejscia kabli przez
Scian¢ zewngtrzng nalezy uszczelni¢ przepustami systemowymi zapewniajagcymi wodo i
gazoszczelnos$é. Otwory przejs¢ przez $ciang nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta
przepustu aby zapewni¢ jego prawidlowe funkcjonowanie.

Kable ognioodporne nalezy mocowac z zastosowaniem uchwytdéw spetniajacych odpornosé
ogniowa nie mniejsza niz mocowane kable.

Wszystkie stosowane rury musza by¢ w wersji nierozprzestrzeniajacej ognia z mozliwoscia
stosowania w budynkach. W miejscach wymagajacych zastosowania rur elastycznych nalezy
stosowa¢ do ostony kabli rury elastyczne karbowane nierozprzestrzeniajace ognia z mozliwoscig
stosowania w budynkach. Konieczne jest zastosowanie rur ostonowych elastycznych na pionowym
odcinku kabli zasilania do RG 1, ktére wychodza z podsadzki i prowadzone sa w przestrzeni

technicznej za $ciang karton gips do wyjscia z budynku. Przy prowadzeniu kabli zasilania do RG 2
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nalezy rowniez ostoni¢ je rurami elastycznymi nierozprzestrzeniajgcymi ognia. Wszystkie
stosowane rury muszg mie¢ dostosowany wymiar do przekroju kabli i sposobu utozenia.

W przypadku niedroznos$ci rur pod posadzka w trasie zasilania do rozdzielnicy RG 1, nalezy
zdemontowa¢ kable wraz z rurami i ich miejscu zamontowa¢ rury gladko $cienne kielichowe w

wersji nierozprzestrzeniajgcej ognia z mozliwoscig stosowania w budynkach.
2.2.4  Zasilanie wind

Materialy zastosowane nie musza spetnia¢ wymogow odpornosci ogniowej ze wzgledu na to ze
windy nie bedg pehity funkcji ewakuacyjnej w trakcie pozaru. Zastosowana rozdzielnica musi
spetnia¢ wymagania zgodnie z projektem. Dopuszcza si¢ stosowanie rozwigzan zamiennych o

parametrach nie gorszych niz zastosowane w projekcie.
2.2.5 Baterie do kompensacji mocy biernej.

Zastosowane baterie muszg spelnia¢ wymagania zawarte w dokumentacji projektowej.
Materialy zastosowane w baterii musza posiada¢ minimum roczng gwarancj¢ producenta lub
dostawcy. Bateria musi zapewnia¢ sprawng prac¢ kompensujac energi¢ bierng indukcyjna i
pojemnosciowa jaka jest wymagana do zminimalizowania oplat za zuzycie energii biernej
indukcyjnej 1 pojemnosciowe;.

Przed realizacjg inwestycji w zakresie instalacji baterii do kompensacji mocy nalezy wykonaé
pomiary analizatorem sieci w okresie minimum 7 dni w celu weryfikacji charakteru i zmiennosci
obcigzania w rozdzielnicach RG 11 RG 2. Na etapie realizacji inwestycji w przypadku stwierdzenia
innych warunkéw pracy lub wymaganych parametréw baterii niz w chwili opracowywania
dokumentacji, nalezy po uzgodnieniu z projektantem dokona¢ zmian w dokumentacji w tym

zakresie.
2.2.6  Przeciwpozarowe wylaczniki pradu

Przeciwpozarowe wylaczniki pradu musza spelnia¢ wymagania zawarte w dokumentacji
projektowej. Miejsce montazu przeciwpozarowych wylacznikéw pradu musi by¢ oznaczone
symbolem przeciwpozarowego wylacznika pradu oraz opisane w sposob jednoznacznie
identyfikowalny. Przewody stosowane sygnalizacji 1 sterowania w systemie Przeciwpozarowego
Wytacznika Pragdu musza by¢ ognioodporne. Do mocowania tych przewodow nalezy stosowac
uchwyty i zawiesia, ktore zapewniaja podtrzymanie funkcji systemu instalacji w trakcie pozaru E90.

System kotwienia musi by¢ dostosowany do rodzaju podtoza.

11



2.2.7 Prace remontowo budowlane

Przy pracach budowlanych zastosowane zostang materialy speiniajagce wymagania stawiane
materiatlom stosowanym w obiektach uzytecznosci publicznej. Zastosowane techniki oraz materiaty

nie moga by¢ gorsze niz obecnie zastosowane w budynku w miejscu ich instalacji.
2.2.8  Dostosowanie instalacji uziemienia do rozdzialu przewodu PEN

Zastosowane materialy muszg spetnia¢ wymagania dokumentacji projektowej, dopuszczane sg
rozwigzania zamienne o parametrach nie gorszych. Przed przystapieniem do prac nalezy wykonaé

pomiary istniejgcego uziemienia.

2.3 Odbiér materialéw na budowie

Materialy na budowe nalezy dostarcza¢ tacznie ze $wiadectwami jako$ci, kartami
materialowymi, protokotami odbioru technicznego lub innymi certyfikatami. Dostarczone na
miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci 1 zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci, co do jako$ci materiatow,
nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreSlonym przez Inspektora Nadzoru.

Ewentualne koszty badan dodatkowych poniesie Wykonawca robot.

2.4 Przechowywanie i skladowanie materialéw

Materiaty nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach przystosowanych do tego celu.
Sktadowanie aparatury elektrycznej, elektronicznej, kabli 1 przewodéw winno by¢ zgodne z
warunkami podanymi przez Producentéw tych materiatow.

Wykonawca zapewni, ze wszystkie materiaty do czasu ich wbudowania, beda zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowujac swojg jakos¢ 1 wlasciwos$¢ oraz bedg dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w miejscach uzgodnionych

Z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym.
3  Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Szczegdtowe zestawienie niezbednego sprzgtu zostato podane w Kosztorysie Inwestorskim.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wpltywu na jako§¢ wykonywanych robot.
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Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy oraz odpowiada¢ pod
wzgledem typu i liczby wskazaniom zawartym w Kosztorysie Inwestorskim, przedmiarze lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzegtu bedzie gwarantowata przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiOR lub wskazaniach Inspektora Nadzoru. Sprzet
bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie oraz zgodnym z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych

dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania w przypadkach gdy jest to wymagane przepisami.
4 Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi przez Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem.

W $rodkach transportu przewozone materialy, powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, zawilgoceniem i uszkodzeniem oraz uktadane w sposob zgodny z warunkami
transportu okreslonymi przez ich wytworce.

Ze wzgledu na lokalizacj¢ wykonywanych robdt (rézne poziomy), za zgoda zarzadcy mozliwe

jest transportowanie materiatow winda towarowa do tego wyznaczong.

5 Wymagania dotyczace wykonania robot

5.1 Wymagania ogolne

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty budowlane, montazowe 1 instalacyjne.
Ponadto wykonawca jest odpowiedzialny za:

e prowadzenie robdt montazowych zgodnie z dokumentacja projektowa 1 umowa, oraz

wymaganiami STWIOR.

e jako$¢ wykonanych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem wykonawczym oraz zaleceniami Inspektora

Nadzoru. Roboty oraz pomiary sprawdzajace musza wykonywaé osoby z niezbednymi
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uprawnieniami i1 wiasciwymi kwalifikacjami zawodowymi. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub
wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci
za ich doktadno$¢ oraz zgodnos¢ ze wskazanymi normami, przepisami i wlasciwymi wytycznymi
technicznymi dla tego rodzaju prac.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej

lub w STWIOR.

5.2 Wymagania szczegolowe

Prace zrealizowane beda w II nastepujacych etapach:

Etap | — polega na wykonaniu wszystkich prac zwigzanych z dostosowaniem wlz i instalacji
odbiorczej do zwigkszonego obcigzenia.

Etap Il — polega na wykonaniu modernizacji uktadow pomiarowych oraz wszelkich prac
zwigzanych ze zwigkszeniem mocy po zrealizowaniu umowy przylaczeniowej przez Innogy Stoen
Operator.

Prace nalezy prowadzi¢ w sposdb zapewniajacy ciaglo$¢ zasilania obiektu. Wszelkie prace
wymagajace wylaczenia lub przelaczenia zasilania nalezy wykonywa¢ w  godzinach
popotudniowych lub w dni wolne od pracy. Przystagpi¢ do prac mozna jedynie po uzgodnieniu
szczegdtowego harmonogramu wylaczen z Inwestorem.

W celu zapewnienia cigglosci zasilania odbiornikoéw w obiekcie nalezy zastosowac rozdzielnice
tymczasowego zasilania odbiornikow. Przerwa w zasilaniu poszczegdlnych odbiornikéw nie moze
by¢ dtuzsza ni¢ 1 godzina. W dni robocze musi by¢ zapewnione zasilanie Podstawowe i

Rezerwowe w rozdzielnicach RG_1i RG_2.

52.1 Etapl

e  Uktadanie przewodoéw do sterowania i sygnalizacji Przeciwpozarowych
Wyltacznikow Pradu.

e  Montaz nowych Przeciwpozarowych wylacznikow pradu, tymczasowe podlaczenie
pod istniejace kable.

e  Podlaczenie 1 uruchomienie Przeciwpozarowych wytacznikéw pradu dla UPS1_I1.P,
UPS2_I1.P.

. Wykonanie instalacji uziemienia i rozdziatu przewodu PEN w RG 11RG 2.

e  Wymiana kabla zasilania Rezerwowego do RG_1.
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e  Wymiana kabla zasilania Podstawowego do RG_1.
. Likwidacja ztgcza kablowego w pomieszczeniu RG 1 wraz z malowaniem catego
pomieszczenia.
. Wymiana rozdzielnicy RG 1 od godziny 18:00 w piatek do godziny 18:00 w
niedziel¢ w uzgodnionym terminie. Prace wykonywane w kolejnosci:
— Przetaczenie odbiornikoéw rozdzielnicy RG 1 na zasilanie z tablicy tymczasowe]
ktora jest dostarczana przez wykonawce na czas trwania prac
— Demontaz rozdzielnicy RG 1
— Montaz nowej rozdzielnicy RG 1 z docelowymi przektadnikami i uktadem
pomiarowym
— Przelaczenie odbiorow z tablicy tymczasowej na nowa RG 1.
— Uruchomienie i sprawdzenie Przeciwpozarowego Wyltacznika Pradu
— Wykonanie i uruchomienie uktadu pomiarowego zasilania Podstawowego 1
Rezerwowego.
e  Wymiana rozdzielnicy RG 2 od godziny 18:00 w piatek do godziny 18:00 w
niedziele w uzgodnionym terminie. Prace wykonywane w kolejnosci :
e Przelaczenie odbiornikdéw rozdzielnicy RG 2 na zasilanie z tablicy tymczasowej
ktora jest dostarczana przez wykonawce na czas trwania prac
e Demontaz rozdzielnicy RG_2
e Montaz nowej rozdzielnicy RG 2 z docelowymi przektadnikami i uktadem
pomiarowym
e Przelaczenie odbioréw z tablicy tymczasowej na nowg RG_2.
e Uruchomienie i sprawdzenie Przeciwpozarowego Wylacznika Pradu
e Wykonanie 1 uruchomienie uktadu pomiarowego zasilania Podstawowego 1
Rezerwowego.
. Wymiana kabla zasilania Rezerwowego RG 2 (praca od 18:00 Piatek do 18:00
Niedziela)
e  Wymiana kabla zasilania Podstawowego RG_2 (praca od 18:00 Pigtek do 18:00
Niedziela)
. Montaz i podiaczenie baterii kondensatorow w RG 11 RG 2.

e  Wykonanie dokumentacji powykonawczej



522 Etapll

. Zgloszenie instalacji do odbioru przez Innogy Stoen Operator oraz wykonanie
wszelkich formalno$ci w imieniu Zamawiajacego zwigzanych z wykonaniem umowy
przylaczeniowej w zakresie rozdzielnicy RG 1.

. Zgloszenie instalacji do odbioru przez Innogy Stoen Operator oraz wykonanie
wszelkich formalno$ci w imieniu Zamawiajgcego zwigzanych z wykonaniem umowy
przytaczeniowej w zakresie rozdzielnicy RG 2.

e  Wykonanie dokumentacji powykonawczej
5.2.3  Montaz tablic rozdzielczych.

Przed przystgpieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych
dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowac do podtoza w sposéb podany w instrukcji
producenta.

W przypadku mocowania konstrukcji za pomoca kotew osadzonych w betonie montaz urzadzen
na takich konstrukcjach mozna wykona¢ po stwardnieniu betonu.

Tablice rozdzielcze stojace nalezy ustawiaé nastepujaco:

e w przypadku ustawienia urzadzenia na ksztattownikach zwigzanych z podtozem w toku
prac budowlanych nalezy przykreci¢ do nich rameg dolng urzadzenia

e w przypadku ustawiania urzadzenia bezposrednio na podtozu, w ktérym zostaly wykonane
zaglebienia pod kotwy nalezy umiesci¢ $ruby kotwigce w przewidzianych otworach w konstrukeji
urzadzenia, zalozy¢ podktadki 1 nakretki a nastgpnie zala¢ $ruby betonem Iub masg kotwy
chemicznej; po stwardnieniu betonu nakretki na srubach kotwigcych nalezy dokreci¢ do oporu

e w przypadku ustawiania lekkich urzadzen bezposrednio na podlozu za pomoca kotkow
rozporowych, nalezy po ustawieniu urzadzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty
osadzenia kotkow; po usunieciu urzadzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki 1 umocowad

urzadzenia po ponownym ustawieniu na wlasciwym miejscu.
5.2.4  Sieci wewnetrzne niskiego napiecia

Trasy prowadzenia przewodéw wyznacza¢ zgodnie z wytycznymi i normami aktualnie
obowigzujacymi z zastosowaniem zasad:
. najmniejsze dopuszczalne odlegtosci kabli od rurociggdéw wentylacyjnych,

wodociggowych i gazowych wynosza 20 cm,
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przejscia kabli przez wewnetrzne $ciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy

uszczelnic,

przejscia kabli pomigdzy strefami pozarowymi nalezy uszczelni¢ materiatem o takiej

odpornos$ci ogniowej jak $ciana lub strop pomig¢dzy strefami pozarowymi.

5.25

Wymagania szczegélowe dotyczace rozdzielnic RG_ W

Zaprojektowano rozdzielnice modutowag RG 0,4/0,23kV, natynkowa w obudowie metalowej z

0szynowaniem oraz aparatami dobranymi do obliczonych obciazen.

Rozdzielnicg nalezy wykona¢ z zastosowaniem osprzetu jednego producenta.

Podczas prefabrykacji rozdzielnicy RG nalezy uwzgledni¢:

kolorystyke przewodow taczeniowych zgodnie z norma;

do potaczen wewngtrznych stosowac mostki grzebieniowe lub stosowaé przewod LgY
dokonujac pofaczen za pomoca koncowki tulejowej rozgaleznej zizolacja
i z mozliwos$cig podiaczenia aparatu oraz indywidualnego zaci$nigcia przewodu
dochodzacego i odchodzacego, przekrdj przewodu w zaleznos$ci od toru pradowego;
wszystkie obwody zewnetrzne wyprowadzi¢ przez listwy zaciskowe, wielkos¢
stosownie do przekroju przewodu, mocowac na typowej szynie TH;

wszystkie obwody od aparatow do listwy opisac przy listwie zaciskowej;

na wewnetrznej stronie drzwi wykona¢ kieszen na dokumenty w ktore; umiesci¢
aktualny schemat rozdzielnicy;

wszystkie aparaty modulowe nalezy opisaé w sposob czytelny, trwale, zgodnie ze
schematem;

na koncowki przewodow wprowadzonych na zaciski aparatow natozy¢ tulejki
adresowe;

na zewnatrz obudowy wykona¢ trwaty napis podajacy symbol szafy;

rozdzielnice wyposazy¢ w zamek na klucz;

wyposazong rozdzielnice przed zamontowaniem przedstawi¢ do akceptacji
Zamawiajacego.

Po podtaczeniu odbioréw do rozdzielnicy RG 1 podaniu napigcia, wykona¢ pomiary
obcigzenia poszczegdlnych faz w godzinach przewidywanego najwickszego

obcigzenia 1 ewentualnie dokona¢ odpowiednich przetgczen odbiornikoéw.
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Wymagane parametry rozdzielnicy RG_W:
e Wytrzymato$¢ zwarciowa szyn glownych — do 25kA,
e Stopien ochrony — IP30,
e Rozdzielnica zamykana na klucz,
e Uklad sieciowy (system) TN-S, z odr¢hnymi szynami PE i N,
e Zastosowane zabezpieczenia zapewniajace skuteczng ochrone kabli

i przewodow od przeciazen i zwar¢, zgodnie z PN-IEC 60364.
5.2.6  Wymagania szczegéltowe dotyczace rozdzielnic RG_1iRG_2

Zaprojektowane rozdzielnice RG 1 i RG 2 0,4/0,23kV jako wolnostojace do zabudowy
szeregowej z aparaturg modutowg i kompaktowa wykonana na bazie obudowy przemystowe;.
Obudowa metalowa przemystowa z mozliwo$cig montazu aparatow na plycie montazowe;j
tylnej, dedykowanej ptycie montazowej o regulowanej glebokosci. Montaz  aparatury
modulowej z zastosowaniem szyn TS35 o regulowanej glgbokosci. Wszystkie aparaty za
zastosowaniem oslon czolowych umozliwiajacych manewrowanie aparatami. Rama
rozdzielnicy wykonana jako monolityczna do ktorej montowane sg Sciany boczne , tylne oraz
drzwi w dowolnej konfiguracji. Wszystkie elementy sktadowe obudowy $ciany boczne, tylne,
dach , drzwi zapewniajg galwaniczne potaczenia miedzy sobg poprzez Sruby montazowe.
Malowane lakierem proszkowym w palecie RAL. Rozdzielnica wyposazona w dedykowane
wsporniki do szyn z mozliwos$cia montazu ptycie montazowej oraz regulowanej glebokosci.

Rozdzielnice nalezy wykona¢ z zastosowaniem osprzetu jednego producenta.

Podczas prefabrykacji rozdzielnicy RG nalezy uwzglednic:

e kolorystyke przewoddw taczeniowych zgodnie z norma;

e do polaczen wewnetrznych stosowac mostki grzebieniowe lub stosowac¢ przewod LgY
dokonujac polagczen za pomocg koncowki tulejowej rozgaleznej =z izolacja
i z mozliwoscig podiaczenia aparatu oraz indywidualnego zaci$nigcia przewodu
dochodzacego i odchodzacego, przekrdj przewodu w zalezno$ci od toru pradowego;

e mosty szynowe glowne o pradzie znamionowym 400A wykonane z plaskownikow
miedzianych o stopie elektrycznym umozliwiajacych formowanie

e mosty posrednie i polaczenia do aparatdbw z zastosowaniem szyn elastycznych
miedzianych izolowanych

e do potaczen aparatdw stosowac szyny miedziane sztywne lub elastyczne
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wszystkie obwody zewngtrzne wyprowadzi¢ przez listwy zaciskowe, wielkos$¢
stosownie do przekroju przewodu, mocowac na typowej szynie TH;

wszystkie obwody od aparatow do listwy opisac przy listwie zaciskowe;;

na wewngtrznej stronie drzwi wykonaé kieszen na dokumenty w ktorej umiescicé
aktualny schemat rozdzielnicy;

wszystkie aparaty nalezy opisa¢ w sposob czytelny, trwale, zgodnie ze schematem;

na koncéwki przewodow wprowadzonych na zaciski aparatow natozy¢ tulejki
adresowe;

na zewnatrz obudowy wykona¢ trwaty napis podajacy symbol szafy;

rozdzielnice wyposazy¢ w zamek na klucz;

wyposazong rozdzielnice przed zamontowaniem przedstawi¢ do akceptacji
Zamawiajacego.

Po podtaczeniu odbioréw do rozdzielnicy RG i1 podaniu napigcia, wykona¢ pomiary
obcigzenia poszczegdlnych faz w godzinach przewidywanego najwickszego

obcigzenia i ewentualnie dokona¢ odpowiednich przetaczen odbiornikow.

Wymagane parametry rozdzielnicy RG_1i RG_2:

Wytrzymatos$¢ zwarciowa szyn gtownych — do 50kA,

Stopien ochrony — IP56,

Rozdzielnica zamykana na klucz z zastosowaniem 4-punktowego zamka z uchwytem
obrotowym

Uktad sieciowy (system) TN-C-S, z odr¢gbnymi szynami PE i N,

Zastosowane zabezpieczenia zapewniajgce skutecznag ochrone kabli

i przewodow od przeciazen i zwaré, zgodnie z PN-IEC 60364.

6  Opis dzialan zwigzanych z kontrola badaniami oraz odbiorem robot

budowlanych

6.1 Ogolne zasady kontroli, jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowg 1 zasadami wiedzy

technicznej oraz za jako$¢ zastosowanych materialdow i wykonywanych roboét; za ich zgodnosé¢ z

projektem wykonawczym. Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykona¢ wg wskazanych

obowigzujacych norm. Roboty powinien prowadzi¢ Kierownik Robot z uprawnieniami
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budowlanymi w specjalno$ci instalacyjnej w zakresie instalacji i1 urzadzen elektrycznych bez
ograniczen, legitymujacy si¢ stosownym zaswiadczeniem kwalifikacyjnym oraz aktualnym
zaswiadczeniem o przynaleznos$ci do OIIB. Nalezy zapoznaé si¢ ze stanem faktycznym oraz z
warunkami 1 mozliwo$ciami bezkolizyjnego wykonywania prac w obiekcie przed ztozeniem oferty.
Wykonawca w ofercie musi uwzgledni¢ wszelkie prace towarzyszace konieczne do prawidtowego
wykonania robot.

Prace pomiarowo-kontrolne moga wykonywaé wylacznie osoby posiadajace aktualne
zaswiadczenie kwalifikacyjne w zakresie prac pomiarowo-kontrolnych oraz odpowiednie
uprawnienia budowlane.

Wymagane proby i badania odbiorcze:

e Po wykonaniu prac wykonaé¢ pomiary, proby, oceng bezpieczenstwa i poprawnosci dziatania

zgodnie z ustaleniami zawartymi w normie PN-HD60364-6

o  Wszystkie proby i pomiary powinny by¢ potwierdzone stosownymi protokotami.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

e certyfikat posiadajacy znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisoOw 1 dokumentow technicznych,

e deklaracje zgodnos$ci lub certyfikat zgodno$ci Polska Norma lub aprobata techniczng w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte
certyfikacja okreslong w pkt. 1 1 ktore spetniajag wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda

dostarczona partia winna posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

6.3 Wykaz oraz zakres pomontazowych badan rozdzielnic zawarty jest w PN-EN
60439-1:2003 i PN-E-04700:1998/Az1:2000

Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajace si¢ z ogledzin czeSciowych i
koncowych polegajacych na kontroli:

— zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

— zgodno$ci potaczen z ustalonym w dokumentacji powykonawczej,

— napisow informacyjno-0strzegawczych,

— dziatania przyrzadéw kontrolno-pomiarowych i rejestrujacych (liczniki energii elektrycznej),

— dzialania sygnalizacji stanu potozenia tacznikow,
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— stanu i gotowosci ruchowej aparatury 1 napedow tacznikow,

— stanu zewngtrznego glowic kablowych,

— stanu kanalow kablowych, kabli i konstrukcji wsporczych,

— stanu ochrony przeciwporazeniowe;j,

— stanu urzgdzen wentylacyjnych — chtodzenie rozdzielnicy,

— schematu stacji, rozdzielnicy lub sterownicy,

— stanu i kompletno$ci dokumentacji eksploatacyjne;j,

— sprawdzenie ciggltosci przewodow fazowych, neutralnych i ochronnych,

— poprawno$ci wykonania potgczen sSrubowych instalacji elektrycznej potwierdzonych
protokotem przez wykonawce montazu.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokdty z przeprowadzonych badan zgodnie z

wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000.
7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

7.1.0golIne zasady obmiaru robot

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot i
dostarczone przez Wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przed realizacja umowy 1 przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Jezeli urzadzenia lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca musi posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Musza one by¢ utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot. Obmiar robdt ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg
stanu na dzien ich zrealizowania. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano
je zgodnie z wymogami zawartymi w dokumentacji oraz Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robot. Ich ilos¢ podaje si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot
stanowigcym zalacznik do umowy. Obmiaru dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Zarzadzajacego realizacja umowy o zakresie 1 terminie obmiaru. Powiadomienie powinno
poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w przedmiarze rob6t lub gdzie indziej w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich rob6t. Biedne dane zostang poprawione

wg pisemnej instrukcji Zarzadzajacego realizacjg umowy.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa dla linii kablowej jest - m (metr), dla montazu osprzetu kablowego jest —
szt. (sztuka). Dla montazu modutéw i konstrukcji jest - Wp (wat pik), rur ochronnych — m (metr),

badan i pomiaréw — odc. lub szt. (odcinek lub sztuka), opraw — szt. ( sztuka).
8  Opis sposobu odbioru robot budowlanych

8.1 Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inwestora przy udziale Wykonawcy:

- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbhiorowi koacowemu.

8.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania og6lnego postepu robdt. Odbioru robot dokonuje
Inwestor. Gotowos¢ danej czgsci robot, do odbioru zgtasza Wykonawca. Odbior powinien by¢
przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia. Jako$¢ i
ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwierdzenia odchylen od
przyjetych wymagan i innych wczeéniejszych ustalen, Inwestor ustala zakres robot poprawkowych
lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje
dokonania potragcen. Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub
robotach dodatkowych Inwestor uwzglednia tolerancje i zasady odbioru dotyczace danej czgsci

robot.

8.3 Odbior czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbioru czg¢éciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze

koncowym robot.
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8.4 Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego powinna by¢ stwierdzona
przez kierownika robdt i bezzwlocznie przedstawiona pisemnie Inwestorowi.

Odbidr koncowy robot powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot i kompletno$ci oraz prawidtowosci
Dokumentacji Powykonawczej.

Odbioru koncowego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale
Inwestora i Wykonawcy. Komisja dokonujaca odbioru rob6t dokonuje ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i1 pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa.

W toku odbioru koncowego robdt komisja powinna si¢ zapoznac z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub roboét uzupetniajacych,
komisja przerywa czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej przez dokumentacje projektows z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, komisja dokonuje potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

9  Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Rozliczenie robot montazowych 1 prefabrykacyjnych rozdzielnic moze by¢ dokonane
jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robdt 1 ich koncowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu
odbioru pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego 1 odebranego zakresu robot stanowi warto$¢
tych robdt obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot

zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.
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Ceny jednostkowe wykonania, montazu i prefabrykacji rozdzielnic lub kwoty ryczattowe

obejmujace roboty ww. uwzgledniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,

obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych
wykonanie robdt na wysokosci do 4 m (jesli taka konieczno$¢ wystepuje),

usunigcie wad 1 usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,
uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

usunig¢cie pozostatosci, resztek i odpadow materiatdw w sposob podany w specyfikacji

technicznej szczegotowej,

— likwidacj¢ stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sa réwniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan

niezbednych do wykonania robdt na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

10 Dokumenty odniesienia

Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z zasadami wiedzy technicznej, sztuki budowlanej oraz

przywotanymi normami i przepisami:

e  Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414, tekst
jednolity z 9 lutego 2016r. Dz.U. 2016 poz. 290 z p6zniejszymi zmianami

e  Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25
kwietnia 2012 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego Dz.U.
2012 poz. 462 z pdzniejszymi zmianami

e  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U.
2002 nr 75 poz. 690, tekst jednolity z 17 lipca 2015 r. Dz.U. 2015 nr 0 poz. 1422 z
pozniejszymi zmianami

o Norma N-SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa

o Norma N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

o Norma PN-HD 60364 Instalacje niskiego napigcia cz¢s¢ 1: Wymagania podstawowe,

ustalenia ogdlnych charakterystyk, definicje
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e  Norma PN-HD 60364 Instalacje niskiego napigcia cz¢s¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

e  Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia cze$¢ 4-42: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego

e  Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia cze$¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa Ochrona przed pradem przetezeniowym

e  Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia cze¢$¢ 4-47: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia
bezpieczenstwa Postanowienia Ogolne Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym

e  Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia czg¢$¢ 4-443: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa Ochrona przed Przepigciami Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi

e  Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia cz¢$¢ 4-473: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

e  Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia czg¢$¢ 4-482: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa Dobor ochrony w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych
Ochrona przeciw Pozarowa

e  Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napiecia czgs¢ 5-51: Dobor montaz
wyposazenie elektrycznego Postanowienia Ogdlne

. Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia czg$¢ 5-52: Dobdr montaz
wyposazenie elektrycznego Oprzewodowanie

. Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia czg$¢ 5-53: Dobér i montaz
wyposazenie elektrycznego Aparatura rozdzielcza i sterownicza

. Norma PN-HD 60364 Instalacje niskiego napigcia cz¢$¢ 5-54: Dobor montaz
wyposazenia elektrycznego Uziemienia, przewody ochronne i przewody potaczen
wyréwnawczych.

. Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia cze¢$¢ 5-56: Dobor i montaz
wyposazenie elektrycznego Instalacje Bezpieczenstwa

. Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia cze$¢ 5-523: Dobor i montaz

wyposazenie elektrycznego Obcigzalnosci dlugotrwata przewodoéw
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. Norma PN-IEC 60364 Instalacje niskiego napigcia czg$¢ 5-537: Dobor 1 montaz
wyposazenie elektrycznego Aparatura rozdzielcza i1 sterownicza Urzadzenia odtaczania
izolacyjnego i taczenia

e  Norma PN-HD 60364 Instalacje niskiego napigcia czgs¢ 6-61: Sprawdzenie
Sprawdzenia odbiorcze

o PN-EN 61439 Rozdzielnice i Sterownice niskonapigciowe
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